. & T
i




Ibs
17600

15400
13200
11000
8800
6600
4400
2200

kg
8000

7000
6000

4000
3000
2000
1000

Ibs
35200
33000

30800
28600
26400
24200
22000
19800
17600
15400
13200
11000

8800

6600

4400
2200

kg
16000
15000

14000
13000
12000
11000
10000
9000
8000
7000
6000
5000
4000

2000
1000

Orientation
Translation
Chariot

Drehen

Fahren
Katzfahren

Slewing
Travelling
Jib-Trolley

* Le poids de la grue indiqué correspond au

a-b-c.d
m 29,5 35 41 47
kg 8000 6500 5500 4500
a-b.-c-d
feet 97 115 135 155
Ibs 17600 14300 12100 9900
oy
T T
P ——
a b o d
29 35 41 47— m
95 115 135 155— feet
a-b-c d
m 15,5 23 29 35 41 23 29 35 41 47
kg | 16000 | 10000 | 7500 | 6000 | 5000 | 10000 | 7500 | 6000 | 5000 | 4000
<1 feet | 52 75 95 115 | 135 75 95 115 1 135 | 155
111~ ] Eeme——
35200 | 22000 | 16500 | 13200 | 11000 | 22000 | 16500 | 13200 | 11000 | 8800
Cdabcpipy L=
555557227 -\
A I A
NN
~!F-Th‘
a b C d
15 — 17 23 29 35 41 47 m
50— 55 75 95 115 135 155 —feet
- RCO 0—0,65tr/min- 2x7ch Puissance électrique nécessaire : 125 kVA
- RT 26 m/min - 4x35ch Courant triphasé 380 V - 50 périodes
-RCC3 0 — 60 m/min - 10 ch Poids de la grue sans lest : 72,5 t environ
-RCO 0—>065U/min- 2x7PS Kraftbedarf : 125 kVA
-RT 26 m/min -4x35PS Drehstrom 380 V - 50 Hz
-RCC3 0 —60m/min - 10 PS Konstruktionsgewicht ohne Ballast : ca. 72,5t
-RCO 0—>065rpm.- 2x7hp Necessary electric power : 125 kVA
-RT 85 ft/min -.4x35hp Mains supply : 380 V - 3 phases - 50 cycles
-RCC 3 0 — 200 ft/min - 10 hp Weight of crane without ballast : 159.000 Ibs approx.

cas (D) avec fléche et hauteur maxi.

o Das angegebene Gewicht des Kranes bezieht sich auf (1) mit Maximalausleger und bei Maximalhdhe.
* The weight Jf the crane is indicated for(?) with longest-jib and maxi height under hook

o
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No— 492 m - 161'6" _
- ° b
Treuil de levage -Hubwerk ] I <
Hoist Winch & 8 x6m- 198" : '
£l E| E
R Elo i I
a o
_ e 47 m - 155’ =l &
5 Sl T ;
253 m - 83 i P
bes SM| 4 500 kg | 9900 Ibs
41 m - 135 £
= ? S
223 m- 7% | o
SMI 5500 kg |12100 Ibs e
3
=
b=
T
3% m - 115 =
_ = i
2
Ee]
193 m - 63’ SMI 6 500 kg |14 300 Ibs E
>
Z=Z :rE“
2 L 4 ;
+| gly, 29 m - 95 2
2,07 m x 2,07 m 2 Y S
Q
610" x 610" E
" SM| 8000 kg [17 600 Ibs 3
‘ F4‘ 5
© e
: = 3
£ I
(2]
= Charges DM = SM—-500kg & =
Tragkraft DM = SM=500kg ©| ZZzAa||\ezzz £
Loads DM = SM = 1100 Ibs £ T
i Ri zzA| A ez=
. -
| — El. 2 r .
g‘ E R. S.g | = P
w| o e w| =
-r
F1 6 m @ F1 & m @ ® @ @
i 198" F29 &F3 F2@ &@F3

@H=1+3+1

DH=1+10+1

Fle |57t [125400Ibs
F1m| 47t [1034001bs

@ En service - In Betrieb - In service

Fle
Fim

76 1]167 200 Ibs
80 t|176000 Ibs

@H=0+11+1

@H=1+8+1

F2m{1301)286000 Ibs

F2e |119 t]o61800Ibs|F4e| 12 1| 26400 Ibs

—

F3m| 95t [209000 Ibs

F3e| 81 {1782001bs

B Hors service - Ausser Betrieb - Out of service.

- La hauteur "H" est approximative : Chariot en pointe de la fleche la plus longue, crochet dans la position représentée.
- Die Hakenhohe "H" ist annédhernd : Laufkatze an der Spitze des ldngsten Auslegers, Haken wie dargestellt.
- The height under hook "H" is approx.: Trolley at longest jib-end, hook as per drawing.

LEVAGE - HEBEN - HOISTING

Treuil ECC 55E
Motor 100 PS
1500/3000 t/ min

Hubwerk

ECC 55E
Motor 100 PS
1500/3000 U/min

|

Hoist winch
ECC 55E

Motor 100 hp

1500/3000 r.p. m.

S  Petite Vitesse - Kleine Geschwindigkeit - Low Speed
> Grande Vitesse - GrosSe Geschwindigkeit - High Speed

m/min - kg

#B® 0>40 8000 0>132 17600
=8 0>80 4000 0+264 8800
SE® 0>20 16000 0>66 35200

=, 0>40 8000 0>132 17600

ft/min -

H/sm
Ibs Pylone 1 2 Rt
Mast 1 feet m feet m
R 38 9 30 108
1T i IR 0 DU F e 0 46 158
1SR sk 70 188 AL S
14341 282 86 23,7 78 25,6
TaA a2l i 102 286 94 305
14541 36 a7 EE e T
TEe T S4097. s Taaal oe T TG
16741 458 4507 " 4n3 " 142 | 452
1£841 7B07 67 amp 58 504
Ta0=10 NE5ET THEE Disg T 7
1+10+1 605 199 | 58 190
141141 654 215 629 206
—05m
H/DM=H/sMm —1gr

feet m
6 157
52 20,6
68 25,5
84 30,4

100

116

132

148

165

Ancrage

Verankerung

Anchorage

Pe| 6i t134200Ibs

4

feet

52
68
B84
100



CHARPENTE
e Entigremant assemblée st soudee sur gabams d'oil standardisation et
interchangeabilite. ;

MONTAGE -

= Relevage par treuil de levage, de l'ensemble de base, comprenant e
pivot avec dispositif d'orientation, |a cage télescopique intérieurs et

la contre-fleche brochée préalablement au sol.

# Montage de la fleche par mouflage.

® Mise en place des panneaux d'éléments de pyldne, par monorail circu-
- laire, et assemblage entre eux & partir de quatre passerelles de travall
avec rambarde de sécurité. :
® Telescopage par vérin hydrauligue central, & clapet anti-retour incorporé,
e Groupe hydrauligue indépendant.

MECANISMES

® En bain d'huile.

LEVAGE TREUIL E C C, une nouveauté POTAIN.

e Positionné & l'extrémité de la contre-flache.

e Permel une VARIATION CONTINUE de la vitesse,

e un rendement accru par possibilité de descente en GV.
® une pose trés douce au millimétre prés.

TRANSLATION RT par boggies montés sur couronne & galets alternés.
# Voie courbe grace 3 deux boggies a galets coulissants.

® Entrainement direct des galets par moto-réducteur, compartant un frein
double action (travail-parking).

» Griffes d'ancrage et fin de course translation de série.

~ MASTWERK

Standarm rung Lmd Austauschbaﬂ(elf gewéhr&enstet vwn:l

= MitHilfe des Hubwmks werdsn dal’ Gmndmast der Krankﬂpf mit Schwenk-

'_3werk sowie de; innere Teleskoalerwagaﬂ und der am Boderi vsﬂm’lzte i

Gegenausleger aufgem:h'tet. : :

o Der Ausleger wird mittels Scherung hochgezogen : £
~ » Einsetzen der Seitenteile des Mastes mittels einer krmsﬁimigen Eintﬁm i

rungsschiene und Z snbau ven 4 Laufs
~ gelédndern versehen sind.

- Das Aufstocken srfolgt mit Hilfe eines zerqirai angebrachim Hydrauilk- o

 zylinders mit eingebautern Rickschlagventil.
S Die Hydrauiikpumps ist eine vom Kran unabhangrge Emhe;t
TRIEBWERKE : 2
& Diese sind standardisiert und faufen in Oibad
~ HUBWERK ECC - eine POTAIN-Neuheit

- ® Am Ende des ngen&usfegers angebracht.

Es erlaubt : : :
s eine stufeniose Sleuemng der Gsscnwlndigke:t

® eine grissers Leistung durch die Maglichken des Aﬁsenkens im .

grossen Gang.
& gin sanftes, mill}metergenaues Absetzen :
F&HRWERK RT mit auf Schrigrollen-Drehkranz monilerten Boggles

A Kurvenfahmerk mit vier Boggies.
® Direkter Antrieb der Radwelie durch Getrsebemo'toren, dxe mit einer SpBA

zialbremse mit Doppeiwirkung ausgerbstef sind {Anhalten das Kranea in

 Betrieb - Festhalten des Kranes ausser Betrieb).
. thranenzangan und Fahrendschalter.

STRUCTURE
® The jig-welded and assembled steel sections of the structure ensure
complete interchangeability.

ERECTION

e Raising by the hoist winch of the basic mast, the tower-head with sle-
wing mechanism, the inner telescopic cage and the counter- jib
pin-connected at ground level.

» Raising of the jib by rope reeving.

e Positioning of the mast panels by means of a circular monorail and
assembling from 4 platforms provided with handrails.

# Telescoping by means of a hydraulic jack, located in the inside of the
mast, with built-in non-return valve.

e Independant hydraulic unit.

MECHANICAL MOTIONS
& All the mechanisms are running in oil-bath.

HOISTING - HOIST WINCH ECC - a new POTAIN mechanism.
# Located at the end of the counter-jib. It allows :

e Stepless variation of speeds.

® Better output due to the possibility of lowering in high speed.
e Complete accuracy in placing loads.

TRAVELLING RT with bogies mounted on Z&lternate thrust roller bearings.
® Curved frack with four bogies.

# Direct drive onto the wheel shaft by a reduchon gear with a built-in double
action brake (travelling and parking), |

® Rail clamps and travel limit switch.

Modifications réservées - Anderungen vorbehalten - Subject to modification

ite Elememe werdeh uher Schablonan geschwe:ss‘t wodvurch ab&wiuie'- = :

gen aus, die mit Slt:hemlts~ o

ORIENTATION RC O

e Anti-ballant par deux moto-réducteurs, avec systéme ralenhsseur incor-
poré attaguant la denture intérieure d’'une couronne.

# Démarrage et ralentissement progressifs.

e Variation de vitesse contrélée.

& Systéme de maintien de la fleche au vent.

DISTRIBUTION R C D

® Deux vitesses de déplacement du chariot, & démarrage et ralentiszement
progressifs.

« Rattrapage automatique du ballant.

# Changement de mouflage ultra-rapide, au sol par simple broche (sys-
téme toujours en place).

CONDUITE DE LA GRUE

e Par combinateur, permettant la commande indépendante ou simultanége
de tous les mouvements.

e Télécommande de la cabine ou du sol.

SECURITES
# Conformes aux normes N F E 52081 et 52082, et Internationales.

VARIANTES D'UTILISATION

e En translation sur rails.

e A poste fixe sur chassis sans translation.
® A poste fixe sur pied de scellement:

® En télescopage batiment.

® Sur portigue.

- SCHWENKWERK RCO e S
~ Automatisches Auspendeln der Last gewar leist dumh 2 r kwerks-
~ getrisbe mit eingebautem Eramssyszem me den Drehkranz ubsr :fESBer\ HEE

_ Innenverzahnung antreiben. ; S =

- Progressives Anfahren und Ahbremsen
~» Stufenloses Steuern. g -
2 . Bei W‘ind kann de\r Auslege{' in semer SteHunQ geha!ten werdan :

KATZWERK HCD

- Zwei Lau]‘kaizgeschwmdrgkeiten mat progressivem ﬂn!au‘l&n Lmd Ab-
hremssn

. ﬁutomataschss ﬁusglelchen des Pendeins der Last.

= A st schnelles Wechsaln der Hubseilscherung (einfach oder doppelt)
- am Boden durch Steckbctzenvemmdung. : :

BEDIENUNG DES KRANES

o Durch ein Sieuerpult das ein gle;chze:lrgas Schalten anar Tﬂebwerke
‘erlaubt :

. Fernsteuerung vom Fuhrerhaus odar vom Boden aus

SFCHERHEITSVORRICHTUNGEN
e Den Vnrschn!ten sowie mtematmnalen Normen sntsprechem:l

EINSATZMGGUCHKEITEN

& Schienenfahrbar

» Stationar mit Fundamntsveranksmng :
» Stationdr auf Unlerwagen, ohne Fahmerk :
® Als Kletterkran g
& Auf Portal

SLEWING RCO

e Load pendulum effects eliminated by two reduction gears with built-in
speed reducer driving the internal teeth of slewing ring.

o Progressive acceleration and deceleration.

e Stepless variation of speeds.

® The jib can be held steady in the wind.

TROLLEY RCD

e Two trolley speeds with stepless acceleration and decelaration.

® Built-in anti-pendulum device,

® Very rapid change of hoist rope reeving (two or four falls) at ground
level by pin-connection;

DRIVING THE CRANE

® By a master-controller allowing simultaneous operation of all the motions
of the crane.

® Remote-control system operated from the driver's cab or from ground
feval.

SAFETY DEVICES
e Complying with all safety requirements and international standards,

VARIOUS WORKING POSSIBILITIES OF THE CRANE
e Rail travelling.

e Static on chassis without travelling equipment,

o Static with fixing angles.

® As climbing crane.

® As portal crane.

e
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